DIPLOMOVE PRACE

Nazov prace

Analyza a posudzovanie bezpecénostnych rizik na vybranom
automatizovanom vyrobnom systéme

Akademicky rok 2020 / 2021

Veduci

Klackova Ivana, Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Erik Barciak

CRM systémy a ich vplyv na zvysenie efektivity obchodnych
procesov v oblasti automatizacie vo vybranom podniku

Klackova Ivana, Ing. PhD.

Klaudia Hudecova

Koncepcény ndvrh automatizovanej ionizacnej stanice pre
PCB dosky

Stancek Jan, Ing. PhD.

Dominik Rozin

Koncepény ndvrh automatizovanej stanice pre montdz PCB
dosky s vyuZitim kamerového systému

Stancek Jan, Ing. PhD.

Marian Varecka

Koncepcény ndvrh vyrobnej linky na vyrobu klznych dosiek

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Juraj Michalcik

Konstrukény ndvrh a stavba CNC gravirovacky pre edukacné
ucely

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Peter Harmata

Kontrola kvality produktov pomocou umelej inteligencie

Kuric Ivan, prof. Ing. Dr.

Jan Medovarski

Modelovanie a navrh vyroby tvarovej suciastky pomocou 5
osového obrabania v CAD/CAM systéme EDGECAM

Dodok Tomas, Ing. PhD.

Monitorovanie tréningovych obrabacich strojov
prostrednictvom loT

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Lukas Krémarik

Navrh mobilného robota s magnetickym kolesovym
podvozkom

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Anton Palencar

Navrh na zefektivnenie pracovného procesu montaznej
linky elektromotorov

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

Martin Novotny

Navrh rekonfigurovatelného systému kontroly kvality na
vyrobnej linke

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Marek Gavlak

Navrh riadenia automatizovaného systému kontroly polohy
polotovarov vo vyrobnej linke prostrednictvom PLC
systému

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Vladimir Urbanek

Navrh robotizovaného pracoviska pre meranie priemerov
otvorov

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

Michal Busfy

Navrh stanice automatizovaného nandasania lepiacej pasty
na svetlomet

Stancek Jan, Ing. PhD.

Martin Jaros

Navrh zariadenia pre speviiovanie povrchu materialov

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Martin Stotka

Optimalizacia automatickej linky pre predmontaz
brzdového pedala s vyuZitim ABB robotov

Stancek Jan, Ing. PhD.

David Kicin

Optimaliza¢né moznosti CAD/CAM systémov pri vyrobe
sustruznickych a frézovanych suciastok

Dodok Tomas, Ing. PhD.

Jakub Iglar

Pouzitie 5-osového suvislého frézovania pri dokoncovani
tvarovych ploch

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Jan Jantos

Vyvoj Specialneho rekonfigurovatelného koncového
efektora pre efektivne odoberanie suciastok z vyrobnej
linky pomocou robota

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Michal Supolik

Externé studium - zaverecné prace

»,Screw-Theory” a jej aplikacia v robotike

|Bu|ej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Maria Michalkova
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KAVS

Aplikacia systému dielenského programovania Sinumerik
Operate pri vyrobe frézovanych suciastok

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Lukas Papso

Koncepcény ndvrh a tvorba riadiaceho programu pre
univerzalny roboticky paletizér

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Dusan Murin
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