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Prihlaseny

Analyza aplikacnych mozZnosti optoelektronickych prvkov
pre priemyselné pouzitie v meracom zariadeni

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Lukas Grestiak

Analyza problémov pri ndbehu automatickej vyrobnej linky
do sériovej vyroby

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Alexandra
Majchrakova

Inovacia frézovanej suciastky pomocou systému
dielenského programovania vo firme Jozef Matejka
Kovoobrabanie

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Frantisek Cedzo

Inovacia technickej pripravy vyroby suciastky MP4301580
vo firme Elmax Zilina, a.s.

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Richard Andreansky

Integracia optoelektronického meracieho zariadenia do
technologického procesu vyrobnej linky

Kuric Ivan, prof. Ing. Dr.

David Kolejak

Koncepény ndvrh automatického parkovacieho zariadenia
pre bicykle

Stancek Jan, Ing. PhD.

Martin Hetflajs

Koncepcény ndvrh chapadla gumeného Apexového profilu

Blaho Otto, Ing.

Matus Hucik

Koncepény ndvrh vydajného mechanizmu pre automat na
lieky

Stancek Jan, Ing. PhD.

Adrian Hajducik

Koncepcny ndvrh zasobovacieho mechanizmu pre automat
na lieky

Stancek Jan, Ing. PhD.

Juraj Granak

MozZnosti bezkontaktného predohrievania drétu v
technologickom procese vyrobnej linky

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Jozef Sochuliak

Navrh automatizovaného medzioperacného zasobnika
vyliskov

Markovi€ Ivan, Ing.

Pavol Furiel

Navrh elektro-mechanického principu pre prisuv agregatu
vstrekovacej jednotky vstrekovacieho lisu

Sofranko Marian, Ing.

Vladislav Koval

Navrh HMI rozhrania pre delta robot Caertec

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Peter Benco

Navrh jednoucelového manipuldtora pre odoberanie
polykarbonatovych tabul variabilného formatu z dopravnika
a ich paletizaciu

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Tomas Durco

Navrh otvorenej cievky pre indukény predohrev drétu vo
vyrobnej linke

Kuric Ivan, prof. Ing. Dr.

Jaromir Klarak

Navrh riadiaceho systému pre kolesového mobilného
robota

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Martin Varga

Navrh univerzalnej automatizovanej nitovacej stanice

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Michal Zachemsky

Odihlovanie vykovku po trieskovom obrabani pomocou
priemyselného robota

Varecka Juraj, Ing.

Lukas Cervik

Overenie postprocesora pre riadiaci systém Heidenhain
TNC 426 pri vyrobe frézovanych suciastok

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Barbora Samajova

Ovladanie humanoidného robota Robonova-I pomocou
snimaca Kinect

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Michal Tarajcak

Robotizované pracovisko automatizovanej manipulacie s
domcami s aplikdaciou ,,Bin Picking-u“

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Ladislav Harmata

Simulacia mechanickych a mechatronickych sustav v
Matlab/Simulink

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Ivan Stefanek

Tréningové zariadenie pre systém Renishaw XL-80

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Richard Baniak
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Tvorba postprocesora pre systém EAGLE a stroj EMCO CM
105 postp pre sy J Cisar Miroslav, Ing. PhD. Marek Turciak
Urcenie vplyvu vypoctového vykonu RS CNC stroja na
L ply y’p y ) Cisar Miroslav, Ing. PhD. Patrik Prilesan
skutoénu rychlost posuvu
Verifikacia navrhu 3-prstového robotického chapadla s " , . o
o i Kumicakova Darina, doc. Ing. PhD. Lukas Mintal
vyuzitim CAx systémov
Vytvorenie rozhrania medzi CAM a robotickym , i . ..
o L . . Cisar Miroslav, Ing. PhD. Martin Gazi
manipuldatorom pre aplikaciu ohrafiovania

Externé studium - zaverecné prace
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