DIPLOMOVE PRACE

Nazov prace

Automatizacia vyrobného procesu nasavacej mufoly pre
hermeticky uzatvorené kompresory

Akademicky rok 2016 / 2017

Veduci

Zajacko lvan, Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Lukas Misenda

Automatizacia zvarania cievok a suvisiacich operacii

Vladimir Vavro, Ing.

Vojtech Kuhajda

Diagnostika presnosti polohovania CNC vyrobnych strojov

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Michal Hrenak

Implementacia CAD/CAM systému RADAN v spoloénostiach
Alojz Panik — STAVEX a Prenosil s.r.o.

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Mikulds Fara

Koncepcény ndvrh a vyvoj systému SMART diagnostiky a
udrzby

Kuric Ivan, prof. Ing. Dr.

Peter Slovik

Koncepény ndvrh automatického parkovacieho zariadenia

Stancek Jan, Ing. PhD.

Vaclav Klement

Koncepcény ndvrh manipulaéného mechanizmu pre osobné
vozidla v automatickych parkovacich zariadeniach

Stancek Jan, Ing. PhD.

Adam Matusov

Konstrukény ndvrh orientacnej sériovej nadstavby
mechanizmu s hybridnou kinematickou Struktuirou

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Branislav Fabian

Modifikacia systému riadenia laboratérneho pracoviska
automatizovanej montdaze pre inovované podmienky jeho
prevadzky

Kumic¢akova Darina, doc. Ing. PhD.

Frantisek Glodzak

Nahrada frézovacich operacii technolégiou laserového
rezania v procese vyroby klietok pre loZiska

Marek Smida, Ing.

Juraj Konyarik

Navrh implementacie systému evidencie materialu a
vyrobkov v podniku

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Simona Hrustincova

Navrh postprocesora pre sustruh SBL 500

Michal Krémarik, Ing.

Veronika Hmirova

Navrh robotizovaného pracoviska pre obsluhu
vstrekovacieho lisu

Peter Durec, Ing., PhD.

Radovan Kurnota

Navrh rozsirenia aplikacnych moznosti robota Fanuc LR
Mate 200iC v rdmci obsluhy laboratérneho pracoviska
automatizovanej montaze

Kumicakova Darina, doc. Ing. PhD.

Peter Fujacek

Navrh systému upinania obrobkov pre EMCO Concept Mill
105

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Matej Kandera

Navrh tréningového zariadenia pre diagnostiku presnosti
polohovania

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Peter Polnik

Navrh zariadenia na meranie roztaznosti hornin vplyvom
vihkosti

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Stanislav Sucha

Optimalizacia procesu prania loZiskovych kruzkov pred ich
montdzZou

Zabka Branislav, Ing.

Matus Surovec

Optimalizacia udrzby pri maximalnej produkcii vo vyrobnom
podniku

Nemec Martin, Ing.

Petra Sabodva

Optimalizacia vyroby z hladiska upinania obrobku na
elektroerozivnej drotovej rezacke

Eva Vojnova, Ing.

Miroslav Kubalec

Overenie navrhu 3-prstového robotického chapadla a
vyroba jeho prototypu

Kumicakova Darina, doc. Ing. PhD.

Tvorba riadiacich algoritmov a HMI rozhrania
automatizovaného robotického systému

Jan Rofar, Ing., PhD.

Martin Vongrej

Stranalz?2




DIPLOMOVE PRACE Akademicky rok 2016 / 2017 KAVS

Vplyv vyberu frézovacich CNC stratégii na obrabanie .

Piyv vy o . ] g' Cuboniova Nadezda, prof. Ing. PhD. Michal Vaterka
tvarovo zloZitych suciastok a ich analyza
Vyuzitie CANopen protokolu pri riadeni elektrickych

y penp P y Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. Lukas Korman
pohonov
Zber a spracovanie Udajov z vyrobnych strojov pre systém

p' ) J y y Jov pre sy Kuric Ivan, prof. Ing. Dr. Martin Sakmar

SMART diagnostiky

Externé studium - zaverecné prace
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DIPLOMOVE PRACE

Nazov prace

Akademicky rok 2017 / 2018

Veduci

KAVS

Prihlaseny

Analyza aplikacnych mozZnosti optoelektronickych prvkov
pre priemyselné pouzitie v meracom zariadeni

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Lukas Grestiak

Analyza problémov pri ndbehu automatickej vyrobnej linky
do sériovej vyroby

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Alexandra
Majchrakova

Inovacia frézovanej suciastky pomocou systému
dielenského programovania vo firme Jozef Matejka
Kovoobrabanie

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Frantisek Cedzo

Inovacia technickej pripravy vyroby suciastky MP4301580
vo firme Elmax Zilina, a.s.

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Richard Andreansky

Integracia optoelektronického meracieho zariadenia do
technologického procesu vyrobnej linky

Kuric Ivan, prof. Ing. Dr.

David Kolejak

Koncepény ndvrh automatického parkovacieho zariadenia
pre bicykle

Stancek Jan, Ing. PhD.

Martin Hetflajs

Koncepcény ndvrh chapadla gumeného Apexového profilu

Blaho Otto, Ing.

Matus Hucik

Koncepény ndvrh vydajného mechanizmu pre automat na
lieky

Stancek Jan, Ing. PhD.

Adrian Hajducik

Koncepcny ndvrh zasobovacieho mechanizmu pre automat
na lieky

Stancek Jan, Ing. PhD.

Juraj Granak

MozZnosti bezkontaktného predohrievania drétu v
technologickom procese vyrobnej linky

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Jozef Sochuliak

Navrh automatizovaného medzioperacného zasobnika
vyliskov

Markovi€ Ivan, Ing.

Pavol Furiel

Navrh elektro-mechanického principu pre prisuv agregatu
vstrekovacej jednotky vstrekovacieho lisu

Sofranko Marian, Ing.

Vladislav Koval

Navrh HMI rozhrania pre delta robot Caertec

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Peter Benco

Navrh jednoucelového manipuldtora pre odoberanie
polykarbonatovych tabul variabilného formatu z dopravnika
a ich paletizaciu

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Tomas Durco

Navrh otvorenej cievky pre indukény predohrev drétu vo
vyrobnej linke

Kuric Ivan, prof. Ing. Dr.

Jaromir Klarak

Navrh riadiaceho systému pre kolesového mobilného
robota

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Martin Varga

Navrh univerzalnej automatizovanej nitovacej stanice

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Michal Zachemsky

Odihlovanie vykovku po trieskovom obrabani pomocou
priemyselného robota

Varecka Juraj, Ing.

Lukas Cervik

Overenie postprocesora pre riadiaci systém Heidenhain
TNC 426 pri vyrobe frézovanych suciastok

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Barbora Samajova

Ovladanie humanoidného robota Robonova-I pomocou
snimaca Kinect

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Michal Tarajcak

Robotizované pracovisko automatizovanej manipulacie s
domcami s aplikdaciou ,,Bin Picking-u“

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Ladislav Harmata

Simulacia mechanickych a mechatronickych sustav v
Matlab/Simulink

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Ivan Stefanek

Tréningové zariadenie pre systém Renishaw XL-80

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Richard Baniak

Stranalz?2




DIPLOMOVE PRACE Akademicky rok 2017 / 2018 KAVS

Tvorba postprocesora pre systém EAGLE a stroj EMCO CM
105 postp pre sy J Cisar Miroslav, Ing. PhD. Marek Turciak
Urcenie vplyvu vypoctového vykonu RS CNC stroja na
L ply y’p y ) Cisar Miroslav, Ing. PhD. Patrik Prilesan
skutoénu rychlost posuvu
Verifikacia navrhu 3-prstového robotického chapadla s " , . o
o i Kumicakova Darina, doc. Ing. PhD. Lukas Mintal
vyuzitim CAx systémov
Vytvorenie rozhrania medzi CAM a robotickym , i . ..
o L . . Cisar Miroslav, Ing. PhD. Martin Gazi
manipuldatorom pre aplikaciu ohrafiovania

Externé studium - zaverecné prace
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DIPLOMOVE PRACE

Nazov prace

Analyza moZnosti integracie automatizovaného zariadenia
pre kontrolu kvality vo vyrobnej linke

Akademicky rok 2018 / 2019

Veduci

Zajacko lvan, Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Andrej Haluska

Analyza moZnosti rieSenia automatického zariadenia na
delenie materialu vo vyrobnej linke

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Kristian Benacka

Aplikdcia CAD/CAM systému Fusion 360 pri vyrobe
frézovanej suciastky

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Tomas Horecny

Implementacia metdd umelej inteligencie v robotickych
systémoch

Kuric lvan, prof. Ing. Dr.

Vladimir Stenchlak

Koncepcény ndvrh automatického parkovacieho zariadenia s
vyuzitim lanového paralelného robota

Stancek Jan, Ing. PhD.

Koncepcény ndvrh manipulacného mechanizmu
europrepraviek

Stancek Jan, Ing. PhD.

Jan Kassak

Koncepcény ndvrh vydajného automatu na knihy

Stancek Jan, Ing. PhD.

Juraj Kubala

Koncepény ndvrh zariadenia pre odstrafiovanie zvyskov
ladu a snehu z vozidiel

Stancek Jan, Ing. PhD.

Jozef Murin

Konstrukény ndvrh rehabilitacného zariadenia

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Jaroslav Jaros

Modelovanie elektromechanickych aktuatorov pre robotiku
v prostredi softvéru Matlab/Simulink

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Lukas$ Sprlak

Navrh HMI rozhrania pre Delta robot

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Ladislav Chabron

Navrh integracie automatizovaného meracieho zariadenia
pre kontrolu polohy materidlu vo vyrobnej linke

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Patrik Cech

Navrh robotizovaného pracoviska pre automatizovanu
montaz s vyuZzitim priemyselného robota FANUC LR Mate
200iC

Sadgova Zuzana, Ing. PhD.

Pavol Pobijak

Navrh systému automatizovaného zakladania krytov
svetlometov do manipulacnej jednotky pomocou
priemyselného robota

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Dominik Filo

Navrh systému pre zameriavanie obrobkov na stroji Emco
Concept Mill 105

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Tomas Zajac

Overenie postprocesora pre frézku EMCO CM 105 s
riadiacim systémom Sinumerik 840D v module Konstruktér
postprocesorov systému Edgecam

Dodok Tomas, Ing. PhD.

Ladislav Gana

Tvorba postprocesora pre Emco Concept Mill 105 a systém
Fusion360

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Vojtech Rypak

Vyutzitie termovizie v priemysle

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Marek Vozar

Vyvoj lanového paralelného robota

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Matej Haronik

Vyvoj zariadenia pre automatizdciu prisuvu a orientovania
suciastok pre paletizacné pracovisko vybavené
kolaborativnym robotom

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Ivan Pleva

Externé studium - zaverecné prace

Vyuzitie uhlikovych vlakien pri navrhu konstrukcie
snowboardu

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Marcel Krotky

Zefektivnenie vyrobného procesu ozubenych kolies
diferenciadlu pre automobilovy priemysel

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Slavomir Smecko

Stranalz1




DIPLOMOVE PRACE Akademicky

Nazov prace

Analyza energetickej efektivnosti automatizovanych
vyrobnych systémov

rok 2019/ 2020

Veduci

Klackova Ivana, Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Simon Luptak

Koncepény ndvrh automatického parkovacieho zariadenia s
vyuzitim lanového paralelného robota

Stancek Jan, Ing. PhD.

Marek Masar

Koncepcény ndvrh automatizovaného pracoviska pre montaz
kovovych spon

Stancek Jan, Ing. PhD.

Filip Chmelar

Koncepény ndvrh manipulaéného mechanizmu vertikalneho
skladovacieho zariadenia

Stancek Jan, Ing. PhD.

Tomas Ferianec

Konstrukény ndvrh automatizovanej stanice pre testovanie
svetlometu osobného automobilu

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Milan Korman

Konstrukény ndvrh kompaktného transportovatelného
robotizovaného pracoviska pre prezentacné ucely

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Jan Holis

Monitoring prostredia vcelich ulov s vyuZitim technoldgie
loT

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Martin Bohusik

Navrh a tvorba makier pre zefektivnenie vyroby suciastok
na CNC stroji Emco Maier

Dodok Tomas, Ing. PhD.

FrantiSek Zakarovsky

Navrh automatickej vymeny zavazi pre rehabilitacny stroj

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Matus Madlenak

Navrh automatizovaného systému predmontaze
podzostavy vyvazovacieho telesa s pouzitim
kolaborativheho robota

Klackova Ivana, Ing. PhD.

Tomas Sevéik

Navrh automatizovanej montaznej stanice pre skrutkovacie
operacie

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Marek Korman

Navrh mobilného robota s kolaborativhou nadstavbou

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Ludovit Gelatka

Navrh pripravku pre vkladanie pruzin do hlavy valcov
motora

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

Patrik Mariak

Navrh robotizovaného pracoviska pre obsluhu CNC
obrabacieho stroja

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

Marek Kovalik

Navrh systému pre kontrolu spravnosti montaze

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

Lukas Svoboda

Navrh vstupno - vystupného zariadenia automatického
skladovacieho systému

Stancek Jan, Ing. PhD.

Lukas Obrtac

Riadenie mobilného robota s vyuzitim snimaca Kinect

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Daniel Jendrisak

Tvorba postprocesora pre Emco Concept Turn 55 a systém
Fusion 360

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Jan Pazurik

Vyvoj integrovaného systému rychleho prototypovania na
baze SLA 3D tlaciarne a rozsirenej reality

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Tomas Michalek

Vyvoj univerzalneho programu na automaticku korekciu
pozicii v blistroch pre priemyselné roboty ABB

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Jan Taraj

Externé studium - zaverecné prace

»,Screw-Theory” a jej aplikacia v robotike

|Bu|ej Vladimir, doc. Ing. PhD.
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DIPLOMOVE PRACE Akademicky rok 2019/ 2020

KAVS

Aplikacia systému dielenského programovania - Sinumerik
Operate pri vyrobe sustruznickych suciastok

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Matej Cierfiava

Generovanie prevadzkovych a vyrobnych dat
velkosériového procesu sustruzenia pomocou systému
Sinumerik 840D

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Matus Moravcik

Riesenie ulohy univerzdlnej paletizacie s vyuzitim
priemyselného robota

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

Dusan Murin

Vyvoj riadiaceho systému na baze PLC pre
rekonfigurovatelny vyrobny systém

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Jaroslav Porubsky
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DIPLOMOVE PRACE

Nazov prace

Analyza a posudzovanie bezpecénostnych rizik na vybranom
automatizovanom vyrobnom systéme

Akademicky rok 2020 / 2021

Veduci

Klackova Ivana, Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Erik Barciak

CRM systémy a ich vplyv na zvysenie efektivity obchodnych
procesov v oblasti automatizacie vo vybranom podniku

Klackova Ivana, Ing. PhD.

Klaudia Hudecova

Koncepcény ndvrh automatizovanej ionizacnej stanice pre
PCB dosky

Stancek Jan, Ing. PhD.

Dominik Rozin

Koncepény ndvrh automatizovanej stanice pre montdz PCB
dosky s vyuZitim kamerového systému

Stancek Jan, Ing. PhD.

Marian Varecka

Koncepcény ndvrh vyrobnej linky na vyrobu klznych dosiek

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Juraj Michalcik

Konstrukény ndvrh a stavba CNC gravirovacky pre edukacné
ucely

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Peter Harmata

Kontrola kvality produktov pomocou umelej inteligencie

Kuric Ivan, prof. Ing. Dr.

Jan Medovarski

Modelovanie a navrh vyroby tvarovej suciastky pomocou 5
osového obrabania v CAD/CAM systéme EDGECAM

Dodok Tomas, Ing. PhD.

Monitorovanie tréningovych obrabacich strojov
prostrednictvom loT

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Lukas Krémarik

Navrh mobilného robota s magnetickym kolesovym
podvozkom

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Anton Palencar

Navrh na zefektivnenie pracovného procesu montaznej
linky elektromotorov

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

Martin Novotny

Navrh rekonfigurovatelného systému kontroly kvality na
vyrobnej linke

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Marek Gavlak

Navrh riadenia automatizovaného systému kontroly polohy
polotovarov vo vyrobnej linke prostrednictvom PLC
systému

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Vladimir Urbanek

Navrh robotizovaného pracoviska pre meranie priemerov
otvorov

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

Michal Busfy

Navrh stanice automatizovaného nandasania lepiacej pasty
na svetlomet

Stancek Jan, Ing. PhD.

Martin Jaros

Navrh zariadenia pre speviiovanie povrchu materialov

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Martin Stotka

Optimalizacia automatickej linky pre predmontaz
brzdového pedala s vyuZitim ABB robotov

Stancek Jan, Ing. PhD.

David Kicin

Optimaliza¢né moznosti CAD/CAM systémov pri vyrobe
sustruznickych a frézovanych suciastok

Dodok Tomas, Ing. PhD.

Jakub Iglar

Pouzitie 5-osového suvislého frézovania pri dokoncovani
tvarovych ploch

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Jan Jantos

Vyvoj Specialneho rekonfigurovatelného koncového
efektora pre efektivne odoberanie suciastok z vyrobnej
linky pomocou robota

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Michal Supolik

Externé studium - zaverecné prace

»,Screw-Theory” a jej aplikacia v robotike

|Bu|ej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Maria Michalkova

Stranalz?2




DIPLOMOVE PRACE

Akademicky rok 2020 / 2021

KAVS

Aplikacia systému dielenského programovania Sinumerik
Operate pri vyrobe frézovanych suciastok

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Lukas Papso

Koncepcény ndvrh a tvorba riadiaceho programu pre
univerzalny roboticky paletizér

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Dusan Murin
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DIPLOMOVE PRACE

Nazov prace

Akademicky rok 2021 / 2022

Katedra Veduci

KAVS

Prihlaseny

Tvorba programu pre robotizované pracovisko o, 3
L. . i . KAVS [Tlach Vladimir, Ing. PhD. ADAMEC Jan
montaze interierového svetla automobilu
Vplyv mikrogeometrie nastroja na tvorbu zvyskovych . -
P y , & i , ) ., y , y B} KOVT [Sajgalik Michal, doc. Ing. PhD. BALAZ Boris
napati v povrchovych vrstvach materialu po obrabani
Automatizacia oznacovania drevenych vyrobkov .
ey KAVS |Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. BDZOCH Michal
pomocou lasera
Analyza technoldgie sustruzenia typ PrimeTurningTM s , . Y
L. o, ) . KOVT [Czan Andrej, prof. Ing. PhD. BENKO Matus
generaciou strojovych kédov pre CNC stroje
Navrh aplikacie pre kolaborativny robot KAVS |Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. BRAJERCIK Kristian
Navrh generatora hriadelov pre CAD/CAM/CAE Creo KAVS |Dodok Tomas, Ing. PhD. BRISUDA Marek
Automatizacia tvorby NC programov v sucasnych DRENGUBIAK
"vorby L. prog y KAVS |Dodok Tomés, Ing. PhD.
CAD/CAM systémoch Marek
Modelovanie a simulacia elektromechanickej pohonnej . o,
. i . . KAVS [Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD. DUNAJ Marek
jednotky v systéme Matlab/Simulink
Implementdcia prostriedkov umelej inteligencie pri Zajacko lvan, Ing. PhD., .
. L, KAVS , o, FEDOROVA Daria
analytickom spracovani dat (konz. Stenchldk Vladimir, Ing.)
Inovacia v procese brusenia analyzou dynamickych
P yzoudy y KOVT |Mrazik Jozef, Ing. PhD. FROLEK Michal
aspektov
Navrh automatizovaného pracoviska balenia .
o, ., P KAVS |Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD. GARABAS lvan
automobilovych uloZeni prevodovky
Navrh pracoviska robotizovanej demontaze s ..
.. ,p . i ) . KAVS |Sagova Zuzana, Ing. PhD. GROPL Filip
vyuzitim priemysleného robota FANUC LR Mate 200iC
Konstrukény ndvrh skrutkovacej stanice pre automobilovy
, v ) . Yl kavs |Bulej Viadimir, doc. Ing. PhD.  |HARMATA Frantiek
priemysel
Analyza silového zataZenia nastroja pri trochoidnom .
) y | jap KOVT [Sajgalik Michal, doc. Ing. PhD. )
frézovani HLUZAK Adam
Meranie presnosti polohovania 3D tlaciarni KAVS |Cisar Miroslav, Ing. PhD. KOVALIK Michal
Hodnotenie polohy a kvality zavitov pri aplikovani .
panorenie polony a va ity priap KOVT |Drbal Mario, doc. Ing. PhD. KUBICEK Jakub
suradnicovej meracej techniky
Navrh robotickej bunky pre automatické nakladanie a Cuboriova Nadezida,prof.Ing. .
L B i . KAVS KURNOTA Tomas
vykladanie dielov z obrabacich strojov PhD.
Studium zakladny technologickych charakteristik pri
vynutenej rotacii nastroja sustruzenim kalenych KOVT [Czan Andrej, prof. Ing. PhD. KYSEL Matus
materidlov na CNC stroiach
Vpl trebeni astroj t h tenitickej 2 7
PIYV Opotrebenta nastroja na stav povrent austenttick®l |y oyt |&illikova Maria, doc. Ing. PhD.  |LIESKOVSKY Milan
ocele AlSI 304 po sustruzeni.
Navrh rekonfigurovatelného systému pre TQM vo -
, gu! y pre TQ KAVS |zajacko Ivan, Ing. PhD. LI$KA MAREK
vyrobnom podniku
Programovanie ABB robotov KAVS |Zajacko lvan, Ing. PhD. ONCO Michal
Studium vyroby presnych dier prostrednictvom nastrojov
HaIum vyroby presny P OV kovT |Czén Andrej, prof. Ing. PAD.  |PALKO Filip
pri frézovacich centrach CNC
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DIPLOMOVE PRACE

Akademicky rok 2021 / 2022

KAVS

Prakticka implementdcia pokrocilych softvérovych funkcii

) L ) KAVS |Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.  [PILARCIK Luk&s
pre integraciu priemyselnych robotov ABB
Verifikacia neStandardnej kinematickej schémy obrabania . P
. e L L. KOVT [Joch Richard, Ing. PhD. PILCOVA Nikola
pre materidly so zvySenymi mechanickymi vlastnostami
Modelovanie a navrh vyroby tvarovej suciastky pomocou
. , . ! J i yP KAVS |Dodok Tomas, Ing. PhD. REGULY Kristian
5 osového obrabania v CAD/CAM systéme EDGECAM
Konstrukény navrh manipulaéného mechanizmu pre Cuboriova Nadezda,prof.Ing.PhD . .
R (e KAVS RUSNAK Maro$
gravitacny podavac liekov
Intenzifikacia vyrobného procesu vyroby ozubenia s v
L 'y : . P B yroby KOVT [Sajgalik Michal, doc. Ing. PhD.  [Stanislav Adamik
cielom redukcie vyrobného casu
Modifikacia robotizovaného pracoviska pre lisovanie skla L, ,
KAVS [Tlach Vladimir, Ing. PhD. SULA Anton
svetlometu
Posudzovanie rizik vybraného automatizovaného ‘o
i i ) ¥ KAVS |Klackova lvana, Ing. PhD. SKUCI Radoslav
vyrobného systému
Identifikacia technoldgie gravirovania obecnych .
i .. gleg y KOVT [Czan Andrej, prof. Ing. PhD. TELECKATatiana
tvarovych reliéfov
Analyza automatizovaného montazneho pracoviska z
pohladu energetickej efektivnosti a ndvrh opatreni na jej KAVS |Klackova lvana, Ing. PhD. TOKAR Jozef
zlepsenie
Navrh dotykovej sondy pre stroj Emco Concept Mill 105 KAVS |Cisar Miroslav, Ing. PhD. ZAUSKA Daniel

Externé studium - zaver

ecné prace

Optimalizacia zariadenia na nakladanie obrobkov na

i . . KOVT [Stancekova Dana, doc. Ing. PhD. |ARENDARIK Tomas
brisku MEG180FL pre zvySenie produktivity
Renovacia tvarniacich foriem brusenim .......... KOVT |Stan¢ekova Dana, doc. Ing. PhD. |MICHALIK Pavol
RiesSenie Specifického problému vo vyrobnej praxi KOVT [Stancekova Dana, doc. Ing. PhD. [JURGA Branislav
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DIPLOMOVE PRACE

Nazov prace

Navrh konstrukcie CNC frézovacieho stroja pre Skoliace

Akademicky rok 2022 / 2023

Katedra Veduci

KAVS

Prihlaseny

. KOVT [Cedzo Miroslav, Ing. Adam Grofcik
ucely
Hodnotenie kvality ozubenych kolies s vyuZitim
, . . Y . y 4 KOVT [Drbul Mario, doc. Ing. PhD. Adrian Majercik
suradnicovej meracej techniky
Identifikacia aditivnej technoldgie atdmovej diflzie
oL ) J . ,g ) ) KOVT [Holubjak Jozef, Ing. PhD. Andrej Czan
kovovej vazby na baze antikoréznych oceli
Identifikacia a redukcia vibracii rotacnych nastrojov pri v . .
L, KOVT [Sajgalik Michal, doc. Ing. PhD.  [BAMBUCH Martin
CNC obrabani
Koncepcény ndvrh systému na baze samo- .
A . KAVS |Bulej Viadimir, doc. Ing. PhD.  |[BARANCEK Martin
rekonfigurovatelnych rojov robotov - Swarm robotics
Navrh modelu humanoidného robota KAVS |Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. BETAK Andrej
BOROVICKA
Zariadenia pre urcovanie nastrojovych korekcii KAVS |Cisar Miroslav, doc. Ing. PhD. Viadimir
Navrh rekonfigurovatelného systému pre TQM vo .
, gu! y pre TQ KAVS |zajatko Ivan, doc. Ing. PhD. BRI Rastislav
vyrobnom podniku
Meranie deformacnych vlastnosti zeminy (mozna zmena - Y . .
. KAVS [Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. BYRTUS Martin
na roboticku temu)
Navrh extraktora skladového systému uréeného pre . oy . .
o . KAVS |Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD. CIGANIK Matej
manipuldciu s europrepravkami
Tvorb t Emco C t Turn 55 s RS Cuboriova Nadezd f.ing. |« . <
Yor a ?os proceso‘ra pre : mco Concep u'rn s KAVS ubonova Nadezda, prof. Ing CELLAR Erik
Sinumerik 840D a Sinumerik Operate v systém Edgecam PhD.
Implementdcia prostriedkov umelej inteligencie pri
|OI tick P ( dat ) 8 P KAVS |Zajacko lvan, doc. Ing. PhD.
analytickom spracovani da DANIEL Pavol
Aplikacia umelej inteligencie pre humanoidny robot KAVS |Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. DOHNANSKA Diana
Koncepcény navrh systému na baze samo- . . Y
. .y . . KAVS |Kuric lvan, prof. Dr. Ing. FARSKY Matus
rekonfigurovatelnych rojov robotov - Swarm robotics
Vplyv reznych parametrov na integritu povrchu pri
plyvreznych par 14 Integritd p : KOVT |Cedzo Miroslav, Ing. GONDA Matej
sustruzeni ndstrojom s vynutenou rotaciou
Navrh robotizovaného pracoviska pre triedenie . ., .
i i ., KAVS [Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD. HANZELI Matus
lekdrenského materialu
Vyufzitie prostriedkov umelej inteligencie pri spracovani A
Uil fresn S KAVS |zajagko Ivan, doc. Ing. PhD. HLAVACIK Ivan
obrazu v systémoch zameranych na kontrolu kvality
Vyuzitie kolaborativnych robotov pri automatizovanej .
yuzitie y P ! KAVS |Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. HRIN Tomas
montazi
Hodnotenie kvality ozubenych kolies s vyuZitim g .
KOVT [Drbul Mario, doc. Ing. PhD. JANKOVIC Samuel

suradnicovej meracej techniky
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DIPLOMOVE PRACE Akademicky rok 2022 / 2023 KAVS
Vizualizacia obrobenych povrchov po plazmovom rezani . , . i
i o L KOVT [Micietova Anna, prof. Ing. PhD. |Karol Michalik
prostrednictvom aditivnych technoldgii
Navrh generatora hriadelov pre CAD/CAM/CAE Creo KAVS |Dodok Tomas, Ing. PhD. KOJS Dominik
Analyza vplyvu vybranych parametrov aditivnej -
yza vVplyvu vybranych b ! KOVT |Joch Richard, Ing. PhD. KOSUT Ondrej
technoldgie na kvalitu komponentov
Redukcia vibracii nastrojov pre vyrobu hlbokych dier © .
) o o Jov pre vy o y KOVT [Sajgalik Michal, doc. Ing. PhD. LAS Patrik
implementaciou aditivnych technoldgii
Mobilné kolaborativne roboty MiR KAVS |Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. MAHUT D&vid
Vplyv reznych podmienok na stav povrchu austenitickej .
Ose‘l’e pan 2 Y| kovt [Cillikova Méria, doc. Ing. PhD.  |MAHUTOVA Miriam
Navrh modifikovatelného dynamometra pre meranie “ -
i | i y . P KOVT [Sajgalik Michal, doc. Ing. PhD. MACHAC Marek
reznych sil v prostredi CNC strojov
Hodnotenie tvrdosti povrchu s vyuzitim CNC meracich
i P ¥ KOVT [Drbul Mario, doc. Ing. PhD. Marek Danisek
systémov
Identifikacia sustruzenia nezeleznych kovovych
. . L 'y : y KOVT [Czan Andrej, prof. Ing. PhD. Marek Zajac
materidlov diamantovymi nastrojmi MCD a TFC
Analyza a posudzovanie bezpecnostnych rizik vybraného
Ul O AL Bl ey H KAVS |Klatkovd Ivana, Ing. PhD. MICHALEK Tomag
automatizovaného vyrobného systému
Automatizacia tvorby NC programov v sucasnych Y P
i KAVS |Dodok Tomas, Ing. PhD. NAKACKA Marek
CAD/CAM systémoch
Analyza aditivnej technoldgie Multi Jet Fusion pre
¥ L, J & ., P KOVT [Holubjak Jozef, Ing. PhD. Natalia LepiSova
malosériovu vyrobu komponentov z materialu PA12
Ndvrh systému automatickej vymeny nastrojov pre .
. y, ol Y J y, Y . ovP KAVS |Tlach Vladimir, Ing. PhD. PAPANEK Samuel
robotickd aplikdciu dokoncéovacich operacii
Diplomovd prdca s priemyslom v oblasti obrdbania KOVT |Sajgalik Michal, doc. Ing. PhD.  |Pavol Bo¢ik
Stadium vyroby presnych dier prostrednictvom ndstrojov
L, ¥ : yP i ¥ P J KOVT [Czan Andrej, prof. Ing. PhD. Peter Tomulec
pri frézovacich centrach CNC
Analyza technoldgie sustruzenia typ PrimeTurningTM s
Y . . . 8 , i vl . 8 KOVT ([Czan Andrej, prof. Ing. PhD. Roman Chovancak
generaciou strojovych kédov pre CNC stroje
Analyza vybraného automatizovaného pracoviska z o
,y Y . S, P L KAVS |Klackova Ivana, Ing. PhD. SOJCAK Andrej
pohladu energetickej naro¢nosti a ndvrh opatreni na jej
Implementacia dokoncovacich metdd obrabania na
P ., » i . . KOVT [Stancekova Dana, doc. Ing. PhD. [STRAKA Andrej
materialy vyuZivané v loZiskovom priemysle
Monitoring vyrobnych zariadeni prostrednictvom loT KAVS |Cisar Miroslav, doc. Ing. PhD. SIBiK Daniel
Simulacia systémov pre spracovanie obrazu pomocou v
e R . KAVS |Bulej Viadimir, doc. Ing. PhD.  [SIBIK Lukag
systému Matlab/Simulink
Navrh pracoviska robotizovanej demontaze s vyuzitim , , . )
. , . KAVS [Sagova Zuzana, Ing. PhD. STANCEL Martin
priemysleného robota FANUC LR Mate 200iC
Vyvoj rekonfigurovatelného pracoviska delta robota pre .
e . . KAVS |Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.  [SURINA Peter
edukacné ucely
Edukacny model inverzného kyvadla s podporou systému v
y y podporou sy KAVS |Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.  |VOJCINAK Radovan

Matlab/Simulink
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DIPLOMOVE PRACE Akademicky rok 2022 / 2023

KAVS

Modelovanie a navrh vyroby tvarovej suciastky pomocou

i ) . i KAVS |Dodok Tomas, Ing. PhD.
5 osového obrabania v CAD/CAM systéme EDGECAM
Identifikacia aditivnej technoldgie atdmovej diflzie ) A
oL i , L , KOVT [Czadnova Tatiana, Ing. PhD.
kovovej vazby na baze nastrojovych oceli
Intenzifikacia obrdbania vynutenou rotaciou pre
g orabania Yynttenot o e KOVT |Joch Richard, Ing. PhD.
materialy so zvySenymi mechanickymi vlastnostami
Implementacie vhodnych reznych parametrov pre vyrobu
. P L. ) ¥ i yenoe pre vy KOVT [Stancekova Dana, doc. Ing. PhD.
dier do chrémniklovych oceli
Stav povrchu austenitickej ocele AISI 304 po frézovani KOVT [Neslusan Miroslav, prof. Dr. Ing.
Hodnotenie topografie povrchu na obecne tvarovych
: pogratie p y KOVT |Drbul Mario, doc. Ing. PhD.
plochach.
Analyza aditivnej technolégie atémovej difuzie kovovej
. Y , .J . .g . J J KOVT |Czan Andrej, prof. Ing. PhD.
vazby na baze niklovych zliatin
Analyza povrchu vytvoreného diamantovym ndstrojom
pri gul6ckovani a jeho vplyv na rozmerovu a tvarovu KOVT |Holubjak Jozef, Ing. PhD.

presnost

Externé studium - zaverecné prace
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DIPLOMOVE PRACE

Nazov prace

Posudzovanie a zniZovanie rizika z pohladu bezpecnosti

Akademicky rok 2023 / 2024

Katedra Veduci

KAVS/KOVT

Prihlaseny

pre pracovisko automatizovanej montaze okennych KAVS Klackova Ivana, Ing. PhD. Simon Grestiak
skiel
Diagnostika kominovych systémov Schiedel KAVS Uric¢ek Juraj, doc. Ing. PhD. Peter Kukucik
Komplexny navrh vyucbového robotizovaného
= v _ yaneno KAVS | Tlach Viadimir, Ing. PhD. David Hajduch
pracoviska pre programovanie s externym nastrojom
Navrh laboratdérneho robotizovaného pracoviska na
. i . ,p KAVS Uric¢ek Juraj, doc. Ing. PhD. Radoslav Kois
meranie hustoty a pevnosti vzoriek v tahu
Vyuzitie mobilnych kolaborativnych robotov MiR v
y y i 4 KAVS Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. ArtUr Bestvina
skladovom hospodarstve
Navrh didaktickych pomocok pre potreby predmetu
i yenp . P p. y’p i KAVS Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD. Samuel Papanek
zameraného na navrhovanie robotizovanych pracovisk
Navrh humanoidného robota KAVS Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. Andrej Betak
Navrh a simuldcia robotickej bunky s aplikaciou siedmej
o ) ysap ) KAVS Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD. Jakub Kubica
pohybovej osi
Navrh zariadenia na demonstrovanie principu
. Y L, . p, P . . KAVS Sdgova Zuzana, Ing. PhD. Adam Jakubec
posudzovania a znizovania rizik strojového zariadenia
Optimalizacia automatizovanej linky z pohladu
P L | ) ) yzp KAVS Klackova Ivana, Ing. PhD. Adam Rusnak
energetickej efektivnosti
Pracovisko laserového gravirovania KAVS Cisar Miroslav, doc. Ing. PhD. Marek Zubor
Vyvoj systému orientovania energolucovej hlavice pre
y J_ ¥ . g J P KAVS Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD. Richard Lukac
rezanie materialu pod uhlom
Multi-platformova simuldcia a verifikacia montazne;j . L, ,
. . . KAVS Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD. Radoslav Vesely
robotizovanej stanice
Systém pre manazovanie produktovych dat KAVS Cisar Miroslav, doc. Ing. PhD. Jan Majercak
Systém pre monitorovanie zdroja pitnej vody KAVS Cisar Miroslav, doc. Ing. PhD. Andrii Grytsuk
Virtudlne uvedenie do prevadzky montazneho
pracoviska s vyuZitim softvérovych nastrojov v systéme | KAVS Tlach Vladimir, Ing. PhD. Miroslav Bugaj
Visual Components
Zber dat a komunikacia medzi PLC a zariadenim na
L, KAVS Cisar Miroslav, doc. Ing. PhD. Marek Ratulovsky
kontrolu tesnosti vyrobkov
Analyza aditivnej technoldgie atdmovej difizie
kompozitnych vldkien na vyrobu kovovych suciastok na | KOVT Czan Andrej, Ing. Adam Kuzma
baze antikordznej ocele
Analyza aditivnej technoldgie atdmovej difizie , . -
o, L , . , e KOVT Czan Andrej, Ing. Adam Slanicka
kompozitnych vlakien na vyrobu niklovych suciastok
Analyza opotrebenia brusneho kotuca pri briseni
nalyza opot P KOVT | Mrazik Jozef, Ing. PhD. Ondrej Sobol
niklovej zliatiny
Analyza reznych nastrojov vytvorenych pomocou .
v v J H e KOVT Sajgalik Michal, doc. Ing. PhD. | Martin Knazko

aditivnych technoldgii
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DIPLOMOVE PRACE Akademicky rok 2023 / 2024 KAVS/KOVT
Analyza vplyvu pohybu nastroja pri trochoidnom
i ¥z ,p yvu pohy jap KOVT Kozovy Peter, Ing. Jakub Andrasko
frézovani
Aplikacia generativneho dizajnu a jeho vhodnost pri .
P g J J P KOVT Joch Richard, Ing. PhD. Dusan Cierny
vyrobe pripravkov
Automatické podavacie zariadenie polotovarov pre .o <
e KOVT Matus$ Miroslav, Ing. Peter Zarnay
tvarniaci lis
Stancekova Dana, doc. Ing. e
Charakteristika kolesovych loZisk v statike a dynamike KOVT BhE e Tomas Michalek
Identifikacia opotrebenia reznych materialov pri
i i 'p ) zny P KOVT Holubjak Jozef, Ing. PhD. Matus Gaspierik
obrabani oceli tvrdosti 45 HRC
Monitorovanie povrchov materidlov po rezani KOVT Micietova Anna, prof. Ing. Sebastian
laserovym Ii¢om PhD. Chovancik
Navrh a overenie analytického systému reznych sil v .
: yhickeno systemu reznych it KOvT | %ajgalik Michal, doc. Ing. PhD. | Patrik Buco
prostredi Matlab pre vybrané technoldgie obrabania
Navrh konstrukcie 5 osového horizontalneho
i . KOVT Cedzo Miroslav, Ing. PhD. Adrian Krasfian
frézovacieho CNC centra
Navrh konstrukéného rieseni h ich prvk "
avrh KONSIIUKENENo nesenta tchopovaclch prvkov KOVT | Joch Richard, Ing. PhD. Simon Ondrik
zhotovenych aditivhou vyrobou
Studium aditivnej technoldgie multivstrekovacej fuzie
, iy : , 'g . J KOVT Czanova Natalia, Ing. Andrej Paftuga
plastovych praskov pre sériovu vyrobu
Studium spevneného povrchu ocele 960 MC KOVT Cillikova Méria, doc. Ing. PhD. | Kristian Balugik
Vplyv chemického zloZenia austenitickych oceli na ich Neslusan Miroslav, prof. Dr. ) ,
, : i . KOVT Martin Haluska
fazovu premenu pri procese shot-peeningu Ing.
Vplyv technologickej dedi¢nosti na stav povrchu po Micietova Anna, prof. Ing. . . .
Ply . & . ) | P P KOVT P g Filip Babcanik
dynamickom spevriovani PhD.
VyuZitie reverzného inZinierstva pri navrhu suciastky
metoddou topologickej optimalizacie a generativneho KOVT Cedzo Miroslav, Ing. PhD. Peter Lettrich
dizajnu
imalizacia vy klietok j 5h cekova D . Ing. "
Optimalizacia vyroby klietok jednoradového KOVT Stancekova Dana, doc. Ing Cimon Kresar

kuzelikového loziska z rozvalkov.

PhD.

Externé studium - zaverecné prace

Analyza Upravy mikrogeometrie rezného klina vitacieho

) . KOVT Sajgalik Michal, doc. Ing. PhD. | Jan Jokl
nastroja
Implementacia loT v Ulohe z oblasti konceptu Priemysel .
4 Op P ¥ KAVS Cisar Miroslav, doc. Ing. PhD. Daniel Sali
Konstrukény ndvrh upinacieho pripravku na nandasanie - . . Y,
KAVS Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.& Branislav Habifndk
pasty
Modernizacia striekacej linky s vyuZzitim kooperujucich
J R - KAVS Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.Rl Marcel Linges
robotov
Navrh a implementdcia zariadenia pre kontrolu
vrh a imp , P KOVT | Drbul Mario, doc. Ing. PhD. Daniel Pavlik
loZiskovych tesneni
Navrh automatického zariadenia pre vizudlnu kontrolu
povrchovych defektov valivych teliesok KOVT Gavlas Stanislav, Ing. PhD. Richard Benda
prostrednictvom vyuZitia neurénovych sieti
Navrh nového logistického systému v spolo¢nosti
KOVT Furmann Radovan, Ing. PhD. Jozef Hamar

Danfoss Power Solutions, a.s.
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DIPLOMOVE PRACE Akademicky rok 2023 / 2024

KAVS/KOVT

Robotické zvaranie tupych spojov vo vyrobe
transformatorovych jadier

KOVT

Mician Milos, doc. Ing. PhD.

Stanislav Rosevak

Technologicka optimalizacia operacie skiving pri vyrobe
vnutorného ozubenia na stroji EMAG VSC400PS

KOVT

Spiriak Miroslav, Ing.

Marek Cierfiava

Vizualne riadenie vyrobného podniku

KOVT

Bubenik Peter, doc. Ing. PhD.

Viliam Podolak
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