Témy inZinierskych prac v Studijnom programe automatizované vyrobne systémy pre akademicky rok
2024/2025 - Katedra automatizacie a vyrobnych systémov (MAX 8 $tudentov!)

Cislo Nazov témy anotacia poZiadavky na rieSitel’a | vedici prace Student
Cielom diplomovej prace je vykonat posudenie | Samostatnost’, kreativita,
bezpecnostnych rizik robotizovaného pracoviska v | zakladné znalosti
Posudzovanie a znizovanie laboratérnych priestoroch katedry AVS a navrh opatreni | programovania Ine. Zuzana
1. rizika robotizovaného na zniZenie identifikovanych ohrozeni. Su¢astou prace je | priemyselnych robotov Ség'ové PhD Volna
pracoviska vytvorenie 3D modelu pracoviska vratane simulacie gova, ’
pracovnej ¢innosti robota KUKA vo vybranom CARC
systéme.
Téma z praxe, rieSena v Na Ziadost’ Studenta a po konzultacii v priebehu marca . .
: ) o L , . Ing. Vladimir Bc. Tadeas
2. oblasti programovania bude upresneny nazov, anotacia a celkové zameranie . y
. f . ., Tlach, PhD. Podbielanéik
priemyselnych robotov ABB diplomovej prace.
Znalost prace s Matlabom -
nevyhnutna.
. ., , . v, Dobra znalosti CAD,
L . Diplomova praca sa zaobera problematikou vyuzitia Al v obré znalosti C
Spracovavanie CAD dat pre . . . . tvorby NC programov. x
. . oblasti spracovania CAD dat (feature recognition) a , . Ing. Tomas o
3. automatizované y 1xs e . , .~ | Sklisenosti s Volna
A d’alsieho vyuzitia pri navrhu systému pre automaticki , Dodok, PhD.
rozpoznavanie tvarov tvorbu NC programov (vyuzitie principov FBM) programovanim (napr.
prog yu p p ' Visual Basic) - vhodna.
Celkova narocnost’ -
VYSOKA!
Znalost’ programovania
& , . . . | Matlab - nevyhnutna.
Uprava a rozsirenie moznosti Studerrlt navr.hne ‘Upravy a nove funk?le pre Vytvoren}i Znalost prace so systémom
, C generator hriadel'ov. Doéraz je kladeny na komplexnost S, (x
generatora hriadel’'ov pre , . A , , Creo je vyhodou. Ing. Tomas .
4. vysledku ako aj na roznorodost vygenerovanych Vvsaduie dostudovanie Dodok. PhD Volna
CAD/CAM/CAE Creo hriadel'ov. (Nutna konzultacia a pripadna uprava témy Y e ¢ ’ )
mo7nd.) problematiky.
’ Celkova narocnost’ -
PRIEMERNA.
, . Na ziadost’ Studenta - téma pre prax -
Téma z praxe v oblasti - . . . . , . , L
. . mozné oblasti - programovanie CNC strojov - tvorba | samostatnost’ a tvorivost! | Ing. Tomas -
5 programovanie CNC strojov - , . . . Volna
postprocesora, pripadnd implantacia a vyvoj cyklov, Dodok, PhD.

na ziadost’ Studenta

inovacia vyroby.




Znizenie rizika z pohl'adu
bezpeénosti na vybrane;j
automatizovanej linke

Cielom diplomovej prace je znizenie bezpe¢nostnych
rizik na vybranej automatizovanej linke, ich
vyhodnotenie a navrh opatreni na zvySenie bezpecnosti
pracoviska. Hlavnym cielom diplomovej prace bude
spracovanie  aktualneho  prehladu v  oblasti
bezpecnostnych rizik na vybranej automatizovanej linke
a prislusnych noriem bezpecnosti. V praci budu
analyzované metddy posudzovania rizik ako aj
prislichajice normy. V praktickej asti diplomovej prace
bude posudenie bezpecnostnych rizik na vybranej
automatizovanej linke. V  dalSom kroku bude
vyhodnotenie a navrhnutic moznych opatreni, ¢im bude
splneny ciel’ diplomovej prace. V diplomovej praci bude
objasnenie samotného navrhu opatreni pre zvySenie
bezpecnosti na pracovisku.

Ing. Ivana

Klackova, PhD.

Bc. Daniel
Pauliny

Cielom prace je na zaklade analyzy samotny proces | samostatnost’,

zehlenia potahu automobilovych sedaciek vyvinat | konstruktérska zdatnost’,

robotizované pracovisko pre automatizaciu daného | poznatky z oblasti
Vyvoj a simuléacia pracoviska | procesu. Sticast'ou riesenia diplomovej prace bude navrh | navrhovania doc. Tng
pre robotizaciu procesu pracoviska, volba efektora, rémovej konstrukcie a | robotizovanych pracovisk, | v/1.dimir Bul ¢, | Be. Ales Dutka
Zehlenia automobilovych pomocnych prvkov pracoviska, tvorba programu off-line, | kreativita a vnutorna PhD ’ )
sedaciek simulovanie procesu. Vychodiskom pre rieSenie prace | motivécia '

bude teoreticky rozbor problematiky robotizacie

neStandardnych procesov.

Ciel'om prace je vytvorit’ variantny navrh pre zostrojenie

vlaknového laserového rezacieho CNC stroja. Teoreticka

Cast prace ma byt zamerana na prehlad aktualne

dostupnych komerénych rieSeni vratane softvéru a doc. Ing.

CNC vléknovy laserovy rezaci
stroj

existujucich navrhov vhodnych pre zostavenie takéhoto
zariadenia v podmienkach malej dielne. Prakticka cast
prace ma byt zamerand na vytvorenie variantného
navrhu, konstrukcie, elektrickej Casti a vyber vhodného
riadiaceho systému.

Miroslav Cisar,
PhD.

Bc. Erik Duréak

Systém pre monitorovanie
zdroja pitnej vody

Ciel'om diplomovej prace je vytvorit’ funk¢ény systém pre
monitorovanie zdroja pitnej vody s vyuzitim technologii
IoT. Hlavnou castou technickej realizacie je meranie
stavu hladiny zasobnika, spotrebu vody na jednotlivé
rozvodné vetvy. Sucastou rieSenia je identifikacia
neziadicich stavov a nasledné vyvolanie alarmov.
Realizacnd Cast predpokladd vyuzitie zariadenia

doc. Ing.
Miroslav Cisar,
PhD.

Volna




MS5Stack Atom DTU NB-IoT Kit pre zabezpecenie
komunikacie a zariadeni Arduino pre obsluhu snimacov.
Serverova cast’ bude vyuzivat' virtualizované systémy
Node-RED, InfluxDB, Eclipse Mosquitto a Grafana.

10.

Navrh robotizovaného

pracoviska pre potravinarsky

priemysel

Prehl'ad sti¢asného stavu v oblasti vyuzitia priemyselnych
robotov v potravinarskom  priemysle.  Navrh
manipulacného pracoviska s vyuzitim priemyselného
robota Wittmann. Prepojenie riadiaceho systému robota s
riadiacim systémom potravinarskej linky.

Préaca v parametrickom
CAD systéme (napr.
Autodesk Inventor)

doc. Ing. Juraj
Uricek, PhD.

Volna

11.

Navrh automatického
meracieho zariadenia na
kontrolu rozmerovych
parametrov prirubovych
suciastok

Teoreticky prehlad v oblasti rieSenej problematiky.
Konstrukény navrh vhodnej alternativy rieSenia. Navrh
metodiky merania a vyhodnotenia nameranych tdajov.

Praca v parametrickom
CAD systéme (napr.
Autodesk Inventor)

doc. Ing. Juraj
Uricek, PhD

Volna

12.

Névrh prieskumného
mobilného robota

Spracovanie prehl’'adu sucasného stavu v oblasti vyuzitia
mobilnych robotov. Konstrukény navrh mobilného robota
pre Outdoor civilné aplikacie. Navrh riadiaceho systému
a podsystému snimacov. Navrh zékladnych algoritmov a
tvorba programového vybavenia.

Zaklady programovania
mikropocitacov a CAD
systémov.

doc. Ing. Juraj
Uricek, PhD

Volna




